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RoHS-konform

Rechtwinkelgetriebe

Rechtwinkelgetriebe sind angeflanschte Getriebe mit
Schneckengetrieben und speziellen Schragzahnradern.
Mit ihnen ist es mdglich, Motoren in rechtem

Winkel zur Achse der Anlage z. B. Férderantrieb, zu
installieren. Sie sind als RH-Hohlwellentyp und als
RA-Vollwellentyp verfiigbar, und sie sind hervorragend
geeignet, um die Anlage kompakt zu halten.

M Eigenschaften

®Platzsparende Lésung

Die Ausgangswelle steht im rechten Winkel zur Motorwelle, sodass
der Motor platzsparend im rechten Winkel zur angetriebenen Achse
installiert werden kann.

51K90GE-CW2E Motor und Getriebe mit einer Getriebeuntersetzung von 1:18

Hohlwellengetriebe ermdglichen weitere platzsparende Konstruktionen
und einfachere Mechanismen, da fur die Montage keine Kupplungen

erforderlich sind und somit einige Teile des Mechanismus weggelassen

werden kdnnen.

M Zu verwendende Produkte

@Zusatzinformationen®
Technische Referenz =» Seite F-1

®Breit gefachertes Angebot

Eine groBe Vielfalt an Getriebeuntersetzungen (20 Typen von 3 bis
180) ist verfuigbar. Ebenso wie bei herkdmmlichen Getrieben kann die
optimale Getriebeuntersetzung gewahlt werden. Auch das maximal
zulassige Drehmoment entspricht dem der herkémmlichen Getriebe.
® Die Vollwelle der GE-Ritzelgetriebe hat am Vorderende der Welle eine Gewindebohrung.

O RoHS-konform

Die Rechtwinkelgetriebe entsprechen der RoHS-Richtlinie, die die
Verwendung von sechs chemischen Substanzen einschlieBlich Blei
und Kadmium untersagt.

® Informationen zur RoHS-Richtlinie = Seite G-23

Die Rechtwinkelgetriebe konnen mit den unten aufgefihrten Ritzelwellenmotoren verwendet werden.

Zu verwendende Produkte Serie Ausgangsleistung Seiten
Induktionsmotoren World K-Serie 25W, 40 W, 60 W, 90 W A-34,A-38,A-42, A-46
Induktionswendemotoren World K-Serie 25W, 40 W, 60 W, 90 W A-76,A-80,A-84, A-88

Motoren mit elektromagnetischer Bremse | World K-Serie

25W, 40 W, 60 W, 90 W

A-110,A-114,A-118,A-122

US-Serie 25W, 40 W, 60 W, 90 W A-164

Drehzahlregelbare Motoren -
ES02 +World K-Serie Drehzahiregelbare Motoren

25W, 40 W, 60 W

A-178

Umrichter FE100-+World K-Serie Induktionsmotoren

25W, 40 W, 60 W, 90 W A-196

® Die Rechtwinkelgetriebe kénnen nicht mit Torquemotoren verwendet werden.
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M Produktnummerncode
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5 GE 25 RH @ |Getriebe-RahmengriiBe 4:80mm 5:90mm
—_— Ritzeltyp GN: GN-Ritzeltyp
@ @ @ @ ® GE: GE-Ritzeltyp
GU: GU-Ritzeltyp
® |Getriebeuntersetzung (Beispiel) 25: Getriebeuntersetzung 1:25
@ RH: Rechtwinkliges Hohlwellengetriebe, RoHS-konform
RA: Rechtwinkliges Vollwellengetriebe, RoHS-konform
M Produktpalette m
o
®Hohlwellentyp ®\Vollwellentyp E’
Getriet dell Getriet ung Getriebemodell Getriebeuntersetzung @
4GN[CRH 3~180 4GN[RA 3~180
5GNCIRH 3~180 5GN[RA 3~180 3 g
5GELIRH 3~180 5GE[RA 3~180 g. %
5GUCIRH 3~180 5GU[JRA 3~180 § %
©® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld ((J) die Getriebeuntersetzung ein. ® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein. '
Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei. Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei. =
Getriebe, Befestigungsschrauben, Passfeder, Sicherheitsabdeckung Getriebe, Befestigungsschrauben, Passfeder, Dichtung, % §
(mit Schrauben), Dichtung, Betriebshandbuch Betriebshandbuch g %
g ¢
M Spezifikationen 2=
wxS
Getri Getri Max. zuldssiges Drehmoment Zulassige Radiallast N Zuldssige Axiallast g §§
etriet etrier ung 2 HE
Nm 10 mm vom Wellenende 20 mm vom Wellenende N o023
4GNLCIRH 3-180 8,0 250" 220% 100 il
5GNCIRH 3~180 10 350 310% 200
5GECRH 3~180 20 560% 500° 250 8
5GUCIRH 3~180 20 560° 500" 250 g7
4GNCRA 3-18 80 100 150 100 g 5
25~180 200 300 o
5GNCIRA 318 10 20 350 200
25~180 300 450 " o]
3-9 400 500 =3
5GECIRA 12.5-25 20 450 600 250 gg
30~180 500 700 x
3~9 400 500
5GULIRA 12.5~25 20 450 600 250 {:—’,
30~180 500 700 5 a
= Bei dem Hohlwellentyp wird die zuldssige Radiallast an der Flanschmontagefldche gemessen. § @
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getrigbeuntersetzung ein. 3
Hinweis: =
® Das Rechtwinkelgetriebe hat keine Selbstsicherungsmdglichkeiten. ‘;
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M Getriebemotor - Drehmomenttabelle

Die auf den Seiten A-135 bis A-142 aufgefiihrten zulassigen Zulassiges Drehmoment -+ To=Tv X i X7
Drehmomente decken fast alle Motorkombinationen ab. Bei anderen
Motorkombinationen kénnen Sie den Effizienzwert aus der folgenden
Tabelle fir lhre Kalkulation zur Grundlage nehmen. Beachten Sie bei
der Auswahl, dass die Ubertragungseffizienz beim Start geringer ist als
bei den Nenndrehzahlen.

TG : Zulassiges Drehmoment des Getriebes
Tm : Motordrehmoment

i : Getriebeuntersetzung des Getriebes

1 : Getriebe-Wirkungsgrad

(]
P=3
Y
=}
Q
Y
-
o
>
Q
=
o
=3
o
-
(]
=

® Getriebe-Wirkungsgrad

etriebeuntersetzuni
. b 3 (36| 5 6 (75| 9 (125 15 | 18 | 25 [ 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Getriebemodell
Nenn 40 % 50 % 60 %
4GN[RH
Start 40 % 50 % 54 %
Nenn 50 % 68 % 60 %
5GNCRH
Start 50 % 60 % 54 %
Nenn 50 % 68 % 60 % 50 %
5GERH
Start 50 % 60 % 54 % 45%
Nenn 50 % 68 % 60 % 50 %
5GUCRH
Start 50 % 60 % 54 % 45%
Nenn 50 % 60 %
4GN[LRA
Start 50 % 54 %
Nenn 68 % 60 %
5GNLCRA
Start 60 % 54 %
Nenn 68 % 60 % 50 %
5GECRA
Start 60 % 54 % 45 %
Nenn 68 % 60 % 50 %
5GUCIRA
Start 60 % 54 % 45 %

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
Hinweis:
® Bei Verwendung mit einem Umrichter sind nicht alle Getriebeuntersetzungen verfiigbar. Sehen Sie dazu die Liste der zuldssigen Drehmomente auf Seite A-142.

M Berechnen der zulassigen Radiallast des Hohlwellentyps

Wenn das angetriebene Wellenende nicht von einem Kugellager unterstiitzt wird (Abbildung unten), wird die zulassige Radiallast mit der folgenden
Formel berechnet.
(Diese Konstruktion ist bezliglich der Radiallast der kritischste Punkt.)

®4GNLCIRH
505 Lastpunkt
Zuldssige Radiallast WIN] = S95ilp X 295 [N] J
%295 [N]: Zuldssige Radiallast —_- (g - E) -
an der Flanschmontageflache
o5GN[RH
Zulassige Radiallast WIN] = W X 400 [N]
#4400 [N]: Zuldssige Radiallast Lp /
an der Flanschmontagefldche L
o5GE[RH
Lp [mm]: Abstand von Flanschmontagefléche zu Radiallastpunkt
Zuldssige Radiallast WIN] = W X 645 [N]
%645 [N]: Zuldssige Radiallast
an der Flanschmontageflache
o5GULIRH
Zulassige Radiallast WIN] = ’ X 645 [N]*

68,5+Lp

645 [N]: Zuldssige Radiallast
an der Flanschmontagefléche

B Zulassige Getriebe-Lasttragheit: J
=» Seite A-16
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B Abmessungen (Einheit = mm)

®Bei den Getrieben sind Befestigungsschrauben enthalten. Abmessungen der Befestigungsschrauben =» Seite A-246
®Geben Sie beim Modellnamen in das Feld ((J) die Getriebeuntersetzung ein.

<>Hohlwellentyp
4GNLCIRH
Masse: 1,6 kg
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<>Hohlwellentyp
5GNCRH
Masse: 2,0 kg

sn

39 93
29+0,2529+0,25 83
5004 Flanschmontageflache 10

.
574"

¢os3

Bunjabaljyezyaiqg yw ualolop-9y

12

$25

104

790

Jsyouwin
00234/00134

n
1

4x 6,5 N
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00'09)
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<{Hohlwellentyp
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5GE[RH
Masse: 2,5 kg
17,5
82
41 93
30:+0,25/30+0,25 83
57004 Flanschmontagefliche 12 5790
H |
O RO - S \& o
e @R g G nam
2 \\ e \
- A "
g
8 :I:/—/
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B & & RS (CH .
(0\ 4x$8,5 %1
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Q
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+ . < -
2 %O 2502 gl 5—8,03
= o °7
2 5 “
o . —— =
i{a
o
<
< |
Flansch-
montage- 1
flache

Nut fiir Sprengring
A-A
<>Hohlwellentyp
5GULCIRH
Masse: 2,5 kg
1175
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<Vollwellentyp
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4GN[CRA
Masse: 1,6 kg
98
74 32 83
37 . 73
28+025|28+025 = 39
< O$ 05 OKeil und Keilnut
] =) B (der Keil ist beim Getriebe enthalten)
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<Vollwellentyp
5GE[RA
Masse: 2,5 kg
117,5
82 38 93
4 83
30+0,25/30+0,25 7. 12
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<{>Abmessungen der Getriebemontageflache
Rechnen Sie mit mindestens 8 mm Dicke fir die Befestigungsplatte, und
verwenden Sie Schrauben geeigneter Lange.

X=X
A=0.25 min. 8
X -
(=]
O s 0
& =
< £
N «© L
%
T
o
FanY FarY b
A X Q .ee
== 4XPE A

M Montagearten fiir Hohlwellentyp-Getriebe

®Beispiel flir das Montieren der Last

Die Abbildungen unten zeigen, wie die Lasten entsprechend der Form
der Welle montiert werden mussen.

Die Toleranz des Innendurchmessers der Hohlwelle ist H8, und

die "Keilnut" dient zum Montieren der Lastwelle. Die empfohlene
Toleranz fur die Lastwelle ist h7. Verwenden Sie den mit dem Produkt
gelieferten Keil, und befestigen Sie ihn an der Welle. Tragen Sie auf
den Innendurchmesser der Lastwelle eine Schicht Molybdendisulfid-
Schmierfett oder ein ahnliches Fett auf, um eine Bindung zu
vermeiden. Der empfohlene Durchmesser fir die Lastwelle ist in der
Tabelle rechts angegeben.

<Welle mit Absenkung
Hohlwelle

Distanzstiick

Lastwelle Unterlegscheibe

. \<
a8

s

Schraube (M6)

Federscheibe

Sprengring

Hinweise:

Einheit = mm
Typ Modell A B C $D oE
4GNLCRH 56 25 55 15 | $55
5GNCIRH 58 33 57 615 | $6,5
Hohlwelle
5GECRH 60 33 67 17 8,5
5GULCRH 60 33 67 G17 | ¢85
4GNLCRA 56 25 55 $35 | $55
5GNLCRA 58 33 57 $37 $6,5
5GECRA 60 33 67 $35 | $85
5GULCIRA 60 33 67 $35 $8,5

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

Einheit = mm
Innendurchmesser der Hohlwelle Empfohlener Lastwellendurchmesser
Modell
H8 h7

+0,027 0
4GNLIRH $15 7y 15 _go18

+0,027 0
5GNCRH 15 7y 15 _go18

+0,027 0
5GECIRH 17 Ty 17 _go18

+0,027 0
5GUCIRH $17 7y M7 o018

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

{>Welle ohne Absenkung
Hohlwelle

Distanzstiick

Lastwelle s\\\“ s Unterlegscheibe
MO V7 §|.-|>:{4
N %,
3 ¢
Schraube (M6)

Federscheibe

Sprengring

Distanzstiick

® Wenn die Schraube mehr als 4 mm aus der Hohlwelle herausragt, kann keine Sicherheitsabdeckung angebracht werden. (Hohlwellentyp-Getriebe haben eine Sicherheitsabdeckung.)
® Befestigungsteile zum Installieren der Lastwelle sind nicht enthalten. Diese Teile missen zusatzlich erworben werden.
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M Getriebemotor - Drehmomenttabelle

®Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (J) den Code fur den Klemmkastentyp "T" ein.
©Geben Sie beim Modellnamen in das Feld ([J) die Getriebeuntersetzung ein.
®Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch die Getriebeuntersetzung geteilt wird.
Je nach Last ist die tatsachliche Drehzahl 2-20 % niedriger als der angezeigte Wert.
®Die Ubertragungseffizienz ist beim Start niedriger als bei den Nenndrehzahlen, sodass auch das Drehmoment niedriger ist.
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®World K-Serie Induktionsmotoren
<{Hohlwellentyp 50 Hz

®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm o
Drehzahl 2
Modell i 500 | 416 | 300 | 250 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 125 | 10 | 83 £
«Q
Motor/
Getriebe Getriebeuntersetzung | 3 3.6 5 6 7.5 9 [125| 15 18 25 30 36 50 | 60 75 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Nenn 025 | 030 | 041 | 049 | 077 | 092 | 15 | 1.8 | 22 | 31 | 37 | 44 | 62 | 74 8 8 8 8 8 8 33
o €
Start Sz
4IK256N-CW2TE | 00 013 | 0,6 | 0,22 | 0,26 | 041 | 050 | 0,74 | 089 | 1,1 | 15 | 1,8 | 21 | 30 | 36 | 45 | 53 | 59 | 71 8 8 g9
/4GNCRH 53
Start 0,14 | 017 | 0,24 | 029 | 045 | 054 | 0,81 [ 097 | 12 | 16 | 19 | 23 | 32 | 39 | 49 | 58 | 65 | 78 8 8
(230 VAC) =
41K25GN-SW2[] Nenn 023 | 027 | 038 | 046 | 0,71 | 0,86 | 14 | 1,7 | 21 | 29 | 34 | 41 | 57 | 68 8 8 8 8 8 8 % 3
/AGNCIRH Start 029 | 035 | 048 | 058 | 090 | 1,1 | 16 | 19 | 23 | 32 | 39 | 47 | 65 | 78 8 8 8 8 8 8 g%
g8
(2;':320) 047 | 057 | 079 | 095 | 16 | 19 | 27 | 32 | 39 | 47 | 57 | 68 | 95 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 gz
51K40GN-CW2[E N =
enn
/5GNCIRH (230VAD 045 | 054 | 075 | 09 | 1,5 | 1,8 | 26 | 31 | 37 | 45 | 54 | 65 | 90 | 10 | 10 | 10 10 | 10 | 10 | 10 o z
ox =
Start 0,30 | 0,36 | 050 | 0,60 | 090 | 1,1 | 15 | 18 | 22 | 27 | 32 | 39 | 54 | 65 | 81 | 97 | 10 | 10 | 10 | 10 g ?g
5IK40GN-SW2[ Nenn 045 | 054 | 075 | 09 | 15 | 1,8 | 26 | 31 | 37 | 45 | 54 | 65 | 90 | 10 | 10 | 10 10 | 10 | 10 10 2 3 ;
Q
/5GNCIRH Start 060 | 072 | 10 | 12 | 18 | 22 | 30 | 36 | 43 | 54 | 65 | 78 | 10 10 | 10 | 10 10 | 10 | 10 | 10 B
5IK60GE-CW2[IE Nenn 074 | 088 | 1,2 | 1,5 | 25 | 30 | 42 | 50 | 60 | 83 | 88 | 106 | 147 | 176 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
/5GECRH Start 048 | 058 | 080 | 09 | 14 | 1,7 | 24 | 29 | 35 | 48 | 52 | 62 | 86 | 104 | 130 | 156 | 173 | 173 | 20 | 20 2
Q
5IK60GE-SW2[] Nenn 068 | 081 | 1,1 | 14 | 23 | 28 | 38 | 46 | 55 | 77 | 81 | 97 | 135 [ 162 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 2 %
/5GECIRH Start 090 | 1,1 | 15 | 1,8 | 27 | 32 | 45 | 54 | 65 | 90 | 97 | 17| 162 | 194 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 [y
o x
5IK90GE-CW2[IE Nenn 11 113 | 18 | 22 | 37 | 45 | 62 | 74 | 89 | 124 | 131 (158 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 ol
/5GECIRH Start 0,68 | 081 | 1,1 14 ] 20 | 24 | 34 | 41 49 | 68 | 73 | 87 | 122 | 146 | 182 | 20 20 20 20 20
5IK90GE-SW2[] Nenn 10 | 12 [ 17 | 20 | 35 | 42 | 58 | 69 | 83 | 116 | 122 [ 147 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 o
/5GECRH Start 13 | 15 | 21 | 26 | 38 | 46 | 64 | 77 | 92 | 128 | 138 [ 165 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 E g
o (73
23
<Hohlwellentyp 60 Hz 2
®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
>
Drehzahl
Modell renza 600 | 500 | 360 | 300 | 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 5 [ 12 | 0 &
min =) c
S &
Motor/ a
Gezi:Le Getibewnterseng| 3 | 3.6 | 5 | 6 | 75| 9 [12.5| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 [ 120 | 150 | 180 S
3
Nenn 020 | 024 | 034 | 041 | 064 | 077 | 1,3 | 15 | 1,8 | 26 | 31 | 37 | 51 | 61 | 77 8 8 8 8 8 '§
(]
Start =3
41K25GN-CW2[E . 013 | 0,16 | 022 | 0,26 | 0,41 | 050 | 0,74 | 089 | 1,1 | 15 | 1,8 | 21 | 30 | 36 | 45 | 53 | 59 | 71 8 8 B
(220 VAC) S m
/4GNCRH 32
Start <Q
0,14 | 017 | 0,24 | 029 | 045 | 054 | 0,81 [ 097 | 12 | 16 | 1,9 | 23 | 32 | 39 | 49 | 58 | 65 | 78 8 8 @, &
(230 VAC) ' ’ ' g
«©w
41K25GN-SW2[] Nenn 019 | 023 | 032 | 038 | 060 | 0,72 | 12 | 14 | 17 | 24 | 29 | 35 | 48 | 58 | 72 8 8 8 8 8
/AGNCIRH Start 019 | 023 | 032 | 038 | 060 | 072 | 11 | 13 | 1,6 | 22 | 26 | 31 | 43 | 52 | 65 | 78 8 8 8 8 .
5IK40GN-CW2E Nenn 039 | 047 | 065 | 078 | 1,3 | 16 | 22 | 27 | 32 | 39 | 47 | 56 | 7.8 | 94 | 10 | 10 10 | 10 | 10 | 10 3 §
/5GNCIRH Start 0,30 | 0,36 | 0,50 | 0,60 | 090 | 1,1 | 15 | 18 | 22 | 27 | 32 | 39 | 54 | 65 | 81 | 97 | 10 | 10 | 10 10 [
5IK40GN-SW2[] Nenn 039 | 047 | 065 | 078 | 13 | 16 | 22 | 27 | 32 | 39 | 47 | 56 | 78 | 94 | 10 | 10 10 | 10 | 10 | 10 ]
/5GNLCIRH Start 039 | 047 | 065 | 078 | 1,2 | 14 | 20 | 23 | 28 | 35 | 42 | 51 | 70 | 84 | 10 | 10 10 | 10 | 10 | 10 °
5IK60GE-CW2[IE Nenn 061 | 073 | 1,0 | 1,2 | 21 | 25 | 34 | 41 | 50 | 69 | 73 | 87 | 122 | 146 | 182 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 -
/5GECRH Start 0,48 | 0,58 | 0,80 | 096 | 14 1,7 24 29 35 438 52 6,2 86 | 104 | 130 | 156 | 173 | 173 | 20 20 ggg
[=]
5IK60GE-SW2[] Nenn 057 | 068 | 095 | 1,1 | 19 | 23 | 32 | 39 | 47 | 65 | 68 | 82 | 1,4 [ 137 | 171 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 g%g
/5GECIRH Start 075 | 09 | 13 | 15 | 23 | 27 | 38 | 45 | 54 | 75 | 81 | 97 | 135 [ 162 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 533
o=
5IK90GE-CW2[IE Nenn 091 | 1,1 | 15 | 1,8 | 31 | 37 | 51 | 62 | 74 [ 103 | 109 | 131 | 182 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 Ch
/5GECIRH Start 068 | 081 | 1,0 | 1,4 | 20 | 24 | 34 | 41 | 49 | 68 | 73 | 87 | 122 | 146 | 182 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 5
5IK90GE-SW2[ Nenn 08 | 1,0 | 14 | 17 | 29 | 35 | 48 | 58 | 70 | 97 | 103 | 123 | 171 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 3
/5GECIRH Start 11013 [ 18| 21 | 32 |38 | 53 |63 | 76 105|113 [136 | 189 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 S
o
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Spezifikationen A-129 / Abmessungen A-131 A-135
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®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Drehzahl
Modell min? 500 | 416 | 300 | 250 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 60 50 1 30 25 20 16 15 | 125 | 10 | 83
Motor/
Get"rizge Gebeunteseng| 3 | 3.6 | 5 | 6 | 75| 9 |12.5| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Nenn 031 | 037 | 051 | 062 | 077 | 092 | 1,5 | 1,8 | 22 | 31 | 37 | 44 | 62 | 74 8 8 8 8 8 8
Start
41K25GN-CW2[E (220?/AC) 017 | 020 | 028 | 0,33 | 041 | 050 | 074 | 089 | 1,1 | 15 | 1,8 | 21 | 30 | 36 | 45 | 53 | 59 | 71 8 8
/A4GNLCIRA
Start
1 22 4 4 1 7 | 12 | 14 1, 2, ,2 \ 4, X , 7,
(230 VAG) 0,18 | 0, 0,30 | 0,36 | 045 | 054 | 081 | 09 , 6 9 3 | 3 3,9 9 | 58 | 65 8 8 8
41K25GN-SW2[] Nenn 029 | 034 | 048 | 057 | 071 | 0,86 | 1.4 | 1,7 | 21 | 29 | 34 | 41 | 57 | 68 8 8 8 8 8 8
/4GNCIRA Start 036 | 043 | 060 | 0,72 | 090 | 1,1 | 1,6 | 1,9 | 23 | 32 | 39 | 47 | 65 | 78 8 8 8 8 8 8
Nenn
(220 VAG) 064 | 077 | 1,1 13 | 16 | 19 | 27 | 32 | 39 | 47 | 57 | 68 | 95 | 10 10 10 10 10 10 10
51K40GN-CW2[E N
/5GNCRA enn 1073 | 1 12 | 1 1 2 1 7| 4 4 1 1 1 1 1 1 1
(230 VAG) 061 | 073 0 , 5 8 6 | 3 3, 5 | 5, 65 | 90 0 0 0 0 0 0 0
Start 036 | 043 | 060 | 0,72 | 090 | 1,1 | 15 | 1,8 | 22 | 27 | 32 | 39 | 54 | 65 | 81 | 97 | 10 10 10 10
51K40GN-SW2[] Nenn 061 [ 073 | 10 | 12 | 15 | 1,8 | 26 | 31 | 37 | 45 | 54 | 65 | 90 | 10 10 10 10 10 10 10
/5GNCIRA Start 072 | 086 | 1,2 | 14 | 18 | 22 | 30 | 36 | 43 | 54 | 65 | 7,8 | 10 10 10 10 10 10 10 10
5IK60GE-CW2[E Nenn 10 | 12 | 1,7 | 20 | 25 | 30 | 42 | 50 | 60 | 83 | 88 | 106 | 147 | 176 | 20 20 20 20 20 20
/5GECIRA Start 058 | 069 | 096 | 12 | 14 | 1,7 | 24 | 29 | 35 | 48 | 52 | 62 | 86 | 104 | 130 | 156 | 17,3 | 17,3 | 20 20
51K60GE-SW2[] Nenn 092 | 11 | 15 | 18 | 23 | 28 | 38 | 46 | 55 | 77 | 81 | 97 | 135 | 162 | 20 20 20 20 20 20
/5GECIRA Start 11 13 | 18 | 22 | 27 | 32 | 45 | 54 | 65 | 90 | 97 | 11,7 | 162 | 194 | 20 20 20 20 20 20
51K90GE-CW2[E Nenn 15 | 18 | 25 | 30 | 37 | 45 | 62 | 74 | 89 | 124 | 131 | 158 | 20 20 20 20 20 20 20 20
/5GECIRA Start 081 | 097 | 14 | 16 | 20 | 24 | 34 | 41 | 49 | 68 | 7,3 | 87 | 122 | 146 | 182 | 20 20 20 20 20
5IK90GE-SW2[] Nenn 14 | 17 | 23 | 28 | 35 | 42 | 58 | 69 | 83 | 11,6 | 122 | 147 | 20 20 20 20 20 20 20 20
/5GECIRA Start 15 | 18 | 26 | 31 | 38 | 46 | 64 | 77 | 92 | 128 | 138 | 165 | 20 20 20 20 20 20 20 20
OVollwellentyp 60 Hz
®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Drehzahl
Modell min? 600 | 500 | 360 | 300 | 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10
Motor/ )
Getriebe Getriebeuntersetzung | 3 3.6 5 6 7.5 9 (125 15 18 25 30 36 50 | 60 75 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Nenn 026 | 031 | 043 | 051 | 064 | 077 | 1,3 | 1,5 | 18 | 26 | 31 | 37 | 51 | 61 | 77 8 8 8 8 8
tart
41K25GN-CW2[E (ZZSOiIAC) 017 | 020 | 028 | 0,33 | 041 | 050 | 0,74 | 089 | 1,1 | 15 | 1,8 | 21 | 30 | 36 | 45 | 53 | 59 | 71 8 8
/4GNLCIRA
Start
018 | 022 | 030 | 0,36 | 045 | 054 | 081 | 097 | 12 | 16 | 1,9 | 23 | 32 | 39 | 49 | 58 | 65 | 78 8 8
(230 VAC)
41K25GN-SW2[] Nenn 0,24 | 029 | 040 | 048 | 060 | 0,72 | 1,2 | 1,4 | 17 | 24 | 29 | 35 | 48 | 58 | 72 8 8 8 8 8
/4GNLCIRA Start 0,24 | 029 | 040 | 048 | 060 | 0,72 | 1,1 13 | 16 | 22 | 26 | 31 | 43 | 52 | 65 | 7.8 8 8 8 8
51K40GN-CW2[E Nenn 053 | 064 | 088 | 1,1 13 | 16 | 22 | 27 | 32 | 39 | 47 | 56 | 78 | 94 | 10 10 10 10 10 10
/5GNCIRA Start 0,36 | 043 | 060 | 0,72 | 090 | 1,1 15 | 18 | 22 | 27 | 32 | 39 | 54 | 65 | 81 | 97 | 10 10 10 10
51K40GN-SW2[] Nenn 0,53 | 064 | 088 | 1,1 13 | 16 | 22 | 27 | 32 | 39 | 47 | 56 | 78 | 94 | 10 10 10 10 10 10
/5GNLCIRA Start 047 | 056 | 078 | 094 | 12 | 14 | 20 | 23 | 28 | 35 | 42 | 51 | 70 | 84 | 10 10 10 10 10 10
51K60GE-CW2[E Nenn 083|099 | 14 | 1,7 | 21 | 25 | 34 | 41 | 50 | 69 | 7,3 | 87 | 122 | 146 | 182 | 20 20 20 20 20
/5GECIRA Start 058 | 069 | 096 | 12 | 14 | 1,7 | 24 | 29 | 35 | 48 | 52 | 62 | 86 | 104 | 130 | 156 | 17,3 | 17,3 | 20 20
51K60GE-SW2[] Nenn 078 | 093 | 1,3 | 16 | 1.9 | 23 | 32 | 39 | 47 | 65 | 68 | 82 | 114 | 137 | 171 | 20 20 20 20 20
/5GECIRA Start 0% | 11 | 15 | 18 | 23 | 27 | 38 | 45 | 54 | 75 | 81 | 97 | 135 | 162 | 20 20 20 20 20 20
51K90GE-CW2[E Nenn 12 | 15 | 21 | 25 | 31 | 37 | 51 | 62 | 74 | 103 | 109 | 131 | 182 | 20 20 20 20 20 20 20
/5GECIRA Start 081 | 097 | 14 16 | 20 24 | 34 | 41 49 | 68 | 73 87 | 122 | 146 | 182 | 20 20 20 20 20
51K90GE-SW2[] Nenn 12 | 14 | 19 | 23 | 29 | 35 | 48 | 58 | 70 | 97 | 103 | 123 | 17,1 | 20 20 20 20 20 20 20
/5GECIRA Start 13 | 15 | 21 | 25 | 32 | 38 | 53 | 63 | 76 | 105 | 11,3 | 136 | 189 | 20 20 20 20 20 20 20

A-136  ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG Eigenschaften A-128 / Produktpalette A-129



®World K-Serie Induktionswendemotoren
<Hohlwellentyp 50 Hz
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®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Drehzahl
Modell min” 500 | 416 | 300 | 250 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 60 50 M 30 25 20 16 15 | 125 | 10 | 83
Motor/
Ge;i:[)e Getibewnterseng| 3 | 3.6 | 5 | 6 | 7.5 | 9 |12.5| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Nenn 0,25 | 030 | 041 | 049 | 077 | 092 | 1,5 | 18 | 22 | 31 | 37 | 44 | 62 | 74 8 8 8 8 8 8
Start
4RK25GN-CW2[E 22 OaVAC) 047 | 020 | 0,28 | 0,34 | 053 | 0,63 | 095 | 1,1 14 | 19 | 23 | 27 | 38 | 45 | 57 | 68 | 76 8 8 8
/4GNLCIRH o
Start E
019 | 0,23 | 032 | 038 | 060 | 0,72 | 1,1 13 | 16 | 22 | 26 | 31 | 43 | 52 | 65 | 78 8 8 8 8 =
(230 VAC) £
5RK40GN-CW2[E Nenn 047 | 057 | 079 | 095 | 16 | 19 | 27 | 32 | 39 | 47 | 57 | 68 | 95 10 10 10 10 10 10 10 @
/5GNLCIRH Start 041 | 049 | 068 | 081 | 12 | 1,5 | 20 | 24 | 29 | 36 | 44 | 52 | 73 | 87 10 10 10 10 10 10
Nenn 074 | 088 | 1,2 | 1,5 | 25 | 30 | 42 | 50 | 60 | 83 | 88 | 106 | 147 | 176 | 20 20 20 20 20 20 s =
Qo
Start o<
5RK60GE-CW2[E (ZZOiIAC) 063 | 076 | 1,1 13 | 19 | 23 | 32 | 38 | 45 | 63 | 68 | 82 | 113 | 136 | 170 | 20 20 20 20 20 gz
)
/5GECIRH 53
Start o
71 12 | 14 | 21 2 42 171 |7 1] 127 | 152 | 1 2 2 2 2 2
(230 VAC) 0, 0,85 , : . 5 | 35 : 5, : 6 | 9 , 5, 9,0 0 0 0 0 0
5RK90GE-CW3L[E Nenn 11013 | 18 | 22 | 37 | 45 | 62 | 74 | 89 | 124 | 131 | 158 | 20 20 20 20 20 20 20 20
/5GECIRH Start 0,9 | 1,1 15 | 18 | 27 | 32 | 45 | 54 | 65 | 90 | 97 | 11,7 | 162 | 194 | 20 20 20 20 20 20

{Hohlwellentyp 60 Hz

uaJojoWapUIM
-suoinpu|

®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
(]
2=
Modell Drr:?;fhl 600 | 500 | 360 | 300 | 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 60 | 50 | 36 30 | 24 | 20 18 15 12 10 ws
o o
[} 3 =
(]
Motor/ ) a g =
Getriebe Getriebeuntersetzung | 3 3.6 5 6 7.5 9 [125| 15 18 25 | 30 | 36 | 50 | 60 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180 ®q 3
5=
4RK25GN-CW2[E Nenn 020 | 024 | 034 | 041 | 064 | 077 | 1,3 | 15 | 1,8 | 26 | 31 | 37 | 51 | 61 | 77 8 8 8 8 8
/4GNCRH Start 0,17 | 0,20 | 028 | 034 | 053 | 063 | 095 | 1,1 | 14 | 19 | 23 | 27 | 38 | 45 | 57 | 68 | 76 8 8 8 b
5RK40GN-CW2[E Nenn 039 | 047 | 065 | 078 | 13 | 16 | 22 | 27 | 32 | 39 | 47 | 56 | 78 | 94 | 10 10 10 10 10 10 es
/5GNCRH Start 039 | 047 | 065 | 078 | 12 | 14 | 20 | 23 | 28 | 35 | 42 | 51 | 70 | 84 | 10 10 10 10 10 10 o) ;5,'
5RK60GE-CW2[IE Nenn 061 | 073 | 10 | 12 | 21 | 25 | 34 | 41 | 50 | 69 | 7,3 | 87 | 122 | 146 | 182 | 20 20 20 | 20 20 ® E
/5GECIRH Start 057 | 068 | 095 | 1,1 | 1,7 | 21 | 29 | 34 | 41 | 57 | 62 | 74 | 103 | 123 | 154 | 185 | 20 20 | 20 20
5RK90GE-CW3LIE Nenn 091 | 11 | 15 | 18 | 31 | 37 | 51 | 62 | 74 | 103 | 109 | 131 | 182 | 20 20 | 20 20 20 | 20 20 -
/5GECIRH Start 089 | 11 | 15 | 18 | 27 | 32 | 44 | 53 | 64 | 89 | 96 | 115 | 159 | 191 | 20 | 20 20 20 | 20 20 4 g
g2
13
OVollwellentyp 50 Hz 2
®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
>
Modell Drehzahl | 509 | 416 | 300 | 250 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 6 | 15 | 125 | 10 | 83 2
min 5 Q
Motor/ ) S w
Getriebe Getriebeuntersetzung | 3 3.6 5 6 7.5 9 [125| 15 18 25 30 | 36 | 50 | 60 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180 s
3
Nenn 031 | 037 | 051 | 062 | 077 | 092 | 1,5 | 1,8 | 22 | 31 | 37 | 44 | 62 | 74 8 8 8 8 8 8 =
tart =
4RK25GN-CW2[E P 23 OZAC) 021 | 025 | 035 | 042 | 053 | 063 | 095 | 1,1 | 14 | 19 | 23 | 27 | 38 | 45 | 57 | 68 | 76 8 8 8 g
/AGNLCRA =0
Start & Q
024 | 029 | 040 | 048 | 060 | 072 | 11 | 13 | 1,6 | 22 | 26 | 31 | 43 | 52 | 65 | 78 8 8 8 8 o N
(230 VAC) £
5RK40GN-CW2[E Nenn 064 | 077 | 11 | 13 | 16 | 19 | 27 | 32 | 39 | 47 | 57 | 68 | 95 | 10 10 10 10 10 10 10 <
/5GNCIRA Start 049 | 058 | 081 | 097 | 12 | 15 | 20 | 24 | 29 | 36 | 44 | 52 | 73 | 87 | 10 10 10 10 10 10 -
Nenn 10 | 12 | 17 | 20 | 25 | 30 | 42 | 50 | 60 | 83 | 88 | 106 | 147 | 176 | 20 | 20 20 20 | 20 20 S °
=
Start 3 g
5RK60GE-CW2[E 220 VA0) 076 | 091 | 1,3 | 1,5 | 1,9 | 23 | 32 | 38 | 45 | 63 | 68 | 82 | 11,3 | 136 | 170 | 20 20 20 | 20 | 20 El
/5GECIRA ] 8
Start
085 | 1,0 | 14 | 17 | 21 | 25 | 35 | 42 | 51 | 7,0 | 76 | 91 | 127 | 152 | 190 | 20 20 20 20 | 20
(230 VAC) o
5RK90GE-CW3LE Nenn 15 | 18 | 25 | 30 | 37 | 45 | 62 | 74 | 89 | 124 | 131 | 158 | 20 20 20 | 20 20 20 | 20 20 = 'g’.§
173
/5GECRA Start 11 ] 13 | 18 | 22 | 27 | 32 | 45 | 54 | 65 | 90 | 97 | 117 | 162 | 194 | 20 | 20 20 20 | 20 20 2 §g
Ji
3

Vollwellentyp 60 Hz

®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm 5
Drehzahl é
Modell min 600 500 360 300 240 200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10 g
£l
Motor/ o
Getriebe Getriebeuntersetzung | 3 3.6 5 6 7.5 9 [12.5| 15 18 25 | 30 | 36 | 50 | 60 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180 @
3
4RK25GN-CW2[E Nenn 0,26 | 0,31 043 | 051 0,64 | 0,77 13 15 1,8 2,6 31 37 51 6,1 7,7 8 8 8 8 8
/4GNLCIRA Start 0,21 0,25 | 0,35 | 042 | 0,53 | 0,63 | 0,95 1,1 1,4 1,9 2,3 2,7 3,8 45 57 6,8 7,6 8 8 8 N
5RK40GN-CW2[ E Nenn 053 | 064 | 0,88 11 1,3 1,6 2,2 2,7 32 39 47 56 78 9,4 10 10 10 10 10 10 g
¥
/5GNLCIRA Start 047 | 056 | 0,78 | 0,94 1,2 1,4 2,0 2,3 2,8 3,5 42 51 7,0 8,4 10 10 10 10 10 10 <
5RK60GE-CW2[E Nenn 0,83 | 0,99 1,4 1,7 2,1 25 3,4 41 50 6,9 73 8,7 12,2 | 146 | 18,2 20 20 20 20 20
/5GECIRA Start 068 | 082 | 11 14 | 17 | 21 | 29 | 34 | 41 | 57 | 62 | 74 | 103 | 123 | 154 | 185 | 20 20 20 20
5RK90GE-CW3[E Nenn 1,2 1,5 2,1 2,5 31 37 51 6,2 74 10,3 | 10,9 | 131 18,2 20 20 20 20 20 20 20 §
/5GECIRA Start 1,1 1,3 1,8 2,1 2,7 3,2 4,4 53 6,4 8,9 9,6 11,5 | 159 | 19,1 20 20 20 20 20 20 g
o
z
3

Spezifikationen A-129 / Abmessungen A-131 A-137



®World K-Serie Motoren mit elektromagnetischer Bremse
{Hohlwellentyp 50 Hz
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®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Drehzahl
Modell min? 500 | 416 | 300 | 250 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 60 50 4 30 25 20 16 15 | 125 | 10 | 83
Motor/

Get"rizge Gevideurteseng| 3 | 3.6 | 5 | 6 | 75| 9 |12.5| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
4RK25GN-CW2ME Nenn 0,25 | 030 | 041 | 049 | 077 | 092 | 1,5 | 18 | 22 | 31 37 | 44 | 682 | 74 8 8 8 8 8 8
/4GNCRH Start 019 | 023 | 032 | 0,38 | 060 | 0,72 | 1,1 13 | 16 | 22 | 26 | 31 | 43 | 52 | 65 | 7.8 8 8 8 8
5RK40GN-CW2ME Nenn 047 | 057 | 079 | 095 | 16 | 1,9 | 27 | 32 | 39 | 47 | 57 | 68 | 95 10 10 10 10 10 10 10
/5GNLCRH Start 041 | 049 | 068 | 081 | 12 | 1,5 | 20 | 24 | 29 | 36 | 44 | 52 | 73 | 87 10 10 10 10 10 10
5RK60GE-CW2ME Nenn 074 | 088 | 1,2 | 15 | 25 | 30 | 42 | 50 | 60 | 83 | 88 | 106 | 147 | 176 | 20 20 20 20 20 20
/5GECIRH Start 071 | 085 | 12 | 14 | 21 25 | 35 | 42 | 51 71 76 | 91 | 127 | 152 | 190 | 20 20 20 20 20
5RK90GE-CW2ME Nenn 11 13 | 18 | 22 | 37 | 45 | 62 | 74 | 89 | 124 | 131 | 158 | 20 20 20 20 20 20 20 20
/5GECIRH Start 0,90 | 1,11 15 | 18 | 27 | 32 | 45 | 54 | 65 | 90 | 97 | 11,7 | 162 | 194 | 20 20 20 20 20 20

<Hohlwellentyp 60 Hz

®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Drehzahl
Modell i 600 | 500 | 360 | 300 | 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10
Motor/

Getrie[)e Getriebeuntersetzung | 3 3.6 5 6 7.5 9 (12,5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 | 100 | 120 | 150 | 180
4RK25GN-CW2ME Nenn 0,20 | 024 | 034 | 041 | 064 | 077 | 1,3 | 1,5 | 18 | 26 | 31 | 37 | 51 | 61 | 77 8 8 8 8 8
/4GNRH Start 0,17 | 020 | 028 | 034 | 053 | 063 | 095 | 1,1 14 119 | 23 | 27 | 38 | 45 | 57 | 68 | 76 8 8 8
5RK40GN-CW2ME Nenn 039 | 047 | 065 | 078 | 13 | 1,6 | 22 | 27 | 32 | 39 | 47 | 56 | 78 | 94 | 10 10 10 10 10 10
/5GNLCRH Start 039 | 047 | 065 | 078 | 12 | 14 | 20 | 23 | 28 | 35 | 42 | 51 | 70 | 84 | 10 10 10 10 10 10
5RK60GE-CW2ME Nenn 061 | 073 | 10 | 12 | 21 | 25 | 34 | 41 | 50 | 69 | 73 | 87 | 122 | 146 | 182 | 20 20 20 20 20
/5GECIRH Start 057 | 068 | 095 | 1,1 17 | 21 29 | 34 | 41 57 | 62 | 74 | 103 | 123 | 154 | 185 | 20 20 20 20
5RK90GE-CW2ME Nenn 091 | 11 15 | 18 | 31 | 37 | 51 | 62 | 74 | 103 | 109 | 131 | 182 | 20 20 20 20 20 20 20
/5GECIRH Start 089 | 1,11 15 | 18 | 27 | 32 | 44 | 53 | 64 | 89 | 96 | 11,5 | 159 | 191 | 20 20 20 20 20 20

OVollwellentyp 50 Hz

®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Drehzahl

Modell min® 500 | 416 | 300 | 250 | 200 | 166 | 120 | 100 83 60 50 4 30 25 20 16 15 12,5 10 83

G':tur::ge Getrigbeuntersetzung | 3 3.6 5 6 7.5 9 |125| 15 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
4RK25GN-CW2ME Nenn 031 | 037 | 0,51 | 0,62 | 0,77 | 092 15 18 2,2 3,1 37 4.4 6,2 74 8 8 8 8 8 8
/4GNLCRA Start 024 | 029 | 040 | 048 | 060 | 0,72 | 11 13 1,6 22 2,6 31 43 52 6,5 78 8 8 8 8
5RK40GN-CW2ME Nenn 064 | 0,77 1.1 13 1,6 19 2,7 3,2 39 4,7 57 6,8 9,5 10 10 10 10 10 10 10
/5GNCIRA Start 049 | 058 | 0,81 | 097 12 15 2,0 2,4 29 3,6 4,4 52 73 8,7 10 10 10 10 10 10
5RK60GE-CW2ME Nenn 1,0 1,2 17 2,0 25 3,0 42 50 6,0 83 88 106 | 147 | 176 20 20 20 20 20 20
/5GECIRA Start 0,85 1,0 14 17 2,1 2,5 35 4,2 51 7.1 7,6 91 12,7 | 152 | 19,0 20 20 20 20 20
5RK90GE-CW2ME Nenn 15 18 25 3,0 3,7 45 6,2 7,4 8,9 124 | 131 | 158 20 20 20 20 20 20 20 20
/5GECIRA Start 11 13 18 2,2 2,7 32 45 54 6,5 9,0 9,7 11,7 | 162 | 194 20 20 20 20 20 20

OVollwellentyp 60 Hz

®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Drehzahl

Modell min? 600 | 500 | 360 | 300 | 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

Motor/

setiote Getiebeuntesezng| 3 | 3.6 | 5 | 6 | 7.5| 9 |12.5| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
4RK25GN-CW2ME Nenn 026 | 031 | 043 | 051 | 064 | 077 | 13 | 15 | 18 | 26 | 31 | 37 | 51 | 61 | 77 8 8 8 8 8
/4GNCRA Start 021 | 025 | 035 | 042 | 053 | 063 | 095 | 1,1 | 14 | 19 | 23 | 27 | 38 | 45 | 57 | 68 | 76 8 8 8
5RK40GN-CW2ME Nenn 053 | 064 | 088 | 11 13 1,6 22 2,7 32 39 47 56 78 94 10 10 10 10 10 10
/5GNLCIRA Start 047 | 056 | 078 | 094 | 12 | 14 | 20 | 23 | 28 | 35 | 42 | 51 | 70 | 84 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
5RK60GE-CW2ME Nenn 083 | 099 | 14 | 1,7 | 21 | 25 | 34 | 41 | 50 | 69 | 73 | 87 | 122 | 146 | 182 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
/5GECIRA Start 068 | 082 | 11 | 14 | 17 | 21 | 29 | 34 | 41 | 57 | 62 | 74 | 103 | 123 | 154 [ 185 | 20 | 20 | 20 | 20
5RK90GE-CW2ME Nenn 12 | 15 | 21 | 25 | 31 | 37 | 51 | 62 | 74 | 103 | 109 | 131 | 182 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
/5GECIRA Start 11| 13 | 18 | 21 | 27 | 32 | 44 | 53 | 64 | 89 | 96 | 115 | 159 [ 191 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20

A-138  ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG Eigenschaften A-128 / Produktpalette A-129



@ Drehzahlregelbare Motoren US-Serie

<>Hohlwellentyp
®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Modell Getriebeuntersetzung
Motor/ Motordrehzahl 3 (36| 5 6 (75| 9 (125|115 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 (100 | 120 | 150 | 180
Getriebe min”'
1200 (50 Hz) 025 | 030 | 041 [ 049 | 077 | 092 | 15 | 1,8 | 22 | 31 | 37 | 44 | 62 | 74 8 8 8 8 8 8
1200
(220 VAC, 60 Hy) 019 | 023 | 032 | 038 | 060 | 072 | 12 | 14 | 1,7 | 24 | 29 | 35 | 48 | 58 | 72 8 8 8 8 8
US425-402E2 1200 017 | 0,20 | 0,28 | 034 | 053 | 063 | 1,1 | 1,3 | 15 | 21 | 25 | 30 | 42 | 50 | 63 | 76 8 8 8 8
(230 VAC, 60 Hz)
/AGNLIRH
90 0,048 | 0,058 | 0,080 | 0,096 | 0,15 | 0,18 | 0,30 | 0,36 | 0,43 | 060 | 0,72 | 0,86 | 12 | 14 | 1,8 | 22 | 24 | 29 | 36 | 43
90 (230 VAC, 50 Hz) | 0,042 | 0,050 | 0,070 | 0,084 | 0,13 | 0,16 | 0,26 | 0,32 | 0,38 | 0,53 | 0,63 | 076 | 1,1 | 13 | 16 | 1,9 | 21 | 25 | 32 | 38
Start (220 VAC) 012 | 0,14 | 0,20 | 024 | 0,38 | 0,45 | 068 | 081 | 097 | 14 | 16 | 1,9 | 27 | 32 | 41 | 49 | 54 | 65 8 8
Start (230 VAC) 0,13 | 0,16 | 0,22 | 0,26 | 0,41 | 0,50 | 0,74 [ 089 | 1,1 | 15 | 1,8 | 21 | 30 | 36 | 45 | 53 | 59 | 71 8 8
1200 (50 Hz) 045 | 054 | 075 | 090 | 15 | 1,8 | 26 | 31 | 37 | 45 | 54 | 65 | 90 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
1200 (60 Hz) 035 | 041 | 058 | 069 | 1,2 | 14 | 20 | 23 | 28 | 35 | 41 | 50 | 69 | 83 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
US540-402E2 90 0,095 | 0,11 | 0,16 | 0,19 | 0,32 | 0,39 | 0,54 | 0,64 | 0,77 | 095 | 1,1 | 14 | 19 | 23 | 28 | 34 | 38 | 45 | 57 | 68
/5GNCIRH Start 021 | 025 | 035|042 | 063|076 | 1,1 | 1,3 | 1,5 | 19 | 23 | 27 | 38 | 45 | 57 | 68 | 76 | 91 | 10 | 10
Start
(220VAC, 60 Ha) 0,19 | 023 | 0,31 | 0,38 | 056 | 068 | 094 | 1,1 | 14 | 17 | 20 | 24 | 34 | 41 | 51 | 61 | 68 | 81 | 10 | 10
1200 (50 Hz) 074 | 08 | 1,2 | 15 | 25 | 30 | 42 | 50 | 60 | 83 | 88 | 106 | 147 [ 176 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
1200 (60 Hz) 068 | 081 | 1,1 | 1,4 | 23 | 28 | 38 | 46 | 55 | 77 | 81 | 97 | 135|162 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
90 (50 Hz) 021 | 025 | 035|042 | 071 | 086 | 1,2 | 14 | 17 | 24 | 25 | 30 | 42 | 50 | 63 | 76 | 84 | 84 | 105 | 126
US560-502E2
/5GUCRH 90 (60 Hz) 0,24 | 0,29 | 040 | 048 | 0,82 | 098 | 14 | 16 | 20 | 27 | 29 | 35 | 48 | 58 | 72 | 86 | 96 | 96 | 120 | 144
Start 036 | 043 | 060 | 072 | 1,1 | 1,3 | 18 | 22 | 26 | 36 | 39 | 47 | 65 | 78 | 97 | 11,7 | 130 | 130 | 162 | 194
Start
(220VAC, 60 Ha) 032 | 038|053 |063|09 | 1,1 |16 | 1,9 | 23 | 32 | 34 | 41 | 57 | 68 | 85 | 102 | 11,3 | 11,3 | 142 | 17,0
1200 11 [ 13 | 18| 22 | 37 | 45 | 62 | 74 | 89 | 124 | 131|158 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
90 (50 Hz) 0,35 | 041|058 | 069 | 12 | 14 | 20 | 23 | 28 | 39 | 41 | 50 | 69 | 83 | 104 | 124 | 138 | 138 | 17,3 | 20
US590-502E2
/5GUCRH 90 (60 Hz) 039 | 047 | 065|078 | 1,3 | 16 | 22 | 27 | 32 | 44 | 47 | 56 | 7.8 | 94 | 11,7 | 140 | 156 | 156 | 195 | 20
Start (220 VAC) 054 | 065|090 | 1,1 | 16 | 19 | 27 | 32 | 39 | 54 | 58 | 70 | 97 | 11,7 | 146 | 175 | 194 | 194 | 20 | 20
Start (230 VAC) 060 | 0,72 | 10 1,2 18 2,2 3,0 3,6 43 6,0 6,5 78 | 108 | 130 | 162 | 194 | 20 20 20 20
Vollwellentyp
®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Modell Getriebeuntersetzung
Motor/ Motordrehzahl 3 |36 | 5 6 (75| 9 (125|115 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 (100 | 120 | 150 | 180
Getriebe min”!
1200 (50 Hz) 031|037 | 051 | 062|077 [ 092 15 | 1,8 | 22 | 31 | 37 | 44 | 62 | 74 8 8 8 8 8 8
1200
(220 VAC, 60 Hz) 024 | 029 | 0,40 | 048 | 060 | 072 | 12 | 14 | 1,7 | 24 | 29 | 35 | 48 | 58 | 7.2 8 8 8 8 8
US425-402E2 1200 021|025 | 035 | 042 | 053 | 063 | 1,1 13 15 2,1 25 3,0 4.2 50 6,3 7,6 8 8 8 8
JaGNCIRA (230 VAC, 60 Hz)
90 0,060 | 0,072 | 0,10 | 0,12 | 0,15 | 0,18 | 0,30 | 0,36 | 0,43 | 0,60 | 0,72 | 0,86 | 1,2 1,4 18 22 24 29 3,6 43
90 (230 VAC, 50 Hz) | 0,053 | 0,063 | 0,088 | 0,11 | 0,13 | 0,16 | 0,26 | 0,32 | 0,38 | 0,53 | 0,63 | 0,76 | 1,1 | 1,3 | 16 | 1,9 | 21 | 25 | 32 | 38
Start (220 VAC) 0,15 | 0,18 | 0,25 | 0,30 | 0,38 | 0,45 | 068 | 081 | 097 | 14 | 16 | 1,9 | 27 | 32 | 41 | 49 | 54 | 65 8 8
Start (230 VAC) 0,17 | 0,20 | 0,28 | 0,33 | 0,41 | 0,50 | 0,74 | 0,89 | 1,1 15 18 2,1 3,0 3,6 4,5 53 59 71 8 8
1200 (50 Hz) 061|073 | 10 | 1,2 | 15 | 18 | 26 | 31 | 37 | 45 | 54 | 65 | 90 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
1200 (60 Hz) 047 | 056 | 078 | 094 | 1,2 | 14 | 20 | 23 | 28 | 35 | 41 | 50 | 69 | 83 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
US540-402E2 90 0,13 | 0,15 | 0,21 | 0,26 | 0,32 | 0,39 | 0,54 | 064 | 0,77 | 0,95 | 11 1,4 19 23 28 34 38 45 57 6,8
/5GNCIRA Start 0,25 | 030 | 042 | 050 | 063 | 076 | 1,1 | 1,3 | 15 | 19 | 23 | 27 | 38 | 45 | 57 | 68 | 76 | 91 | 10 | 10
Start
(220 VAC, 60 Hz) 0,23 | 027 | 0,38 | 045 | 056 | 068 | 094 | 11 | 14 | 17 | 20 | 24 | 34 | 41 | 51 | 61 | 68 | 81 | 10 | 10
1200 (50 Hz) 10 [ 12 | 1,7 | 20 | 25 | 30 | 42 | 50 | 60 | 83 | 88 | 106 | 147 | 176 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
1200 (60 Hz) 092 | 1,1 | 15 | 18 | 23 | 28 | 38 | 46 | 55 | 77 | 81 | 97 | 135|162 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
90 (50 Hz) 029 | 0,34 | 048 | 057 | 0,71 | 086 | 12 | 14 | 1,7 | 24 | 25 | 30 | 42 | 50 | 63 | 76 | 84 | 84 | 105 | 126
US560-502E2
/5GUCRA 90 (60 Hz) 033 | 0,39 | 054 | 065 | 082 | 098 | 1,4 | 16 | 20 | 27 | 29 | 35 | 48 | 58 | 72 | 86 | 96 | 96 | 120 | 144
Start 043 | 052 | 072 | 086 | 1,1 | 1,3 | 18 | 22 | 26 | 36 | 39 | 47 | 65 | 78 | 97 | 11,7 | 130 | 130 | 162 | 194
Start
(220VAC, 60 Ha) 038 | 045 | 063 | 076 | 095 | 1,1 | 16 | 1,9 | 23 | 32 | 34 | 41 | 57 | 68 | 85 | 102 | 11,3 | 11,3 | 142 | 17,0
1200 15 | 18 | 25 | 30 | 37 | 45 | 62 | 74 | 89 | 124 | 131|158 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
90 (50 Hz) 047 | 056 | 078 | 094 | 12 | 14 | 20 | 23 | 28 | 39 | 41 | 50 | 69 | 83 | 104 | 124 | 138 | 138 | 17,3 | 20
US590-502E2
/5GUCRA 90 (60 Hz) 053 | 064 | 08 | 1,1 | 1,3 | 16 | 22 | 27 | 32 | 44 | 47 | 56 | 78 | 94 | 11,7 | 140 | 156 | 156 | 195 | 20
Start (220 VAC) 065|078 | 11 | 1,3 | 1,6 | 19 | 27 | 32 | 39 | 54 | 58 | 70 | 97 | 11,7 | 146 | 175 | 194 | 194 | 20 | 20
Start (230 VAC) 072 | 086 | 1,2 | 14 | 18 | 22 | 30 | 36 | 43 | 60 | 65 | 78 | 108 | 130 | 162 | 194 | 20 | 20 | 20 | 20
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@ Drehzahlregler ESO2 + World K-Serie Drehzahlregelbare Motoren

{lInduktionsmotoren  Hohlwellentyp
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®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Modell Getriebeuntersetzung
Motor/ Zudd Motordrehzahl 3 |36 5 6 (75| 9 |[125 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100|120 | 150 | 180
Getriebe Yenvencence min”'
Drehzahiregler
1200 (50 Hz) 025|030 | 041 | 049 | 077 092 | 15 | 1,8 | 22 | 31 | 37 | 44 | 62 | 74 | 8 8 8 8 8 8
1200
1 2 2 72012 | 14| 17 | 24 | 2 4 7.2
(220 VAC, 60 H2) 019|023 | 0,32 | 038 | 0,60 | O, ; X ) ; 9 | 35 | 48 | 58 | 7, 8 8 8 8 8
41K25RGN-CW2E 1200
0,18 | 0,22 | 0,30 | 0,36 | 056 | 0,68 | 1,1 | 14 | 16 | 23 | 27 | 32 | 45 | 54 | 68 | 8 8 8 8 8
/4GNCRH ES02 (230 VAC, 60 Hz)
90 0,048 | 0,058 | 0,080 | 0,096 | 0,15 | 0,18 | 0,30 | 0,36 | 0,43 | 0,60 | 0,72 | 0,86 | 1,2 | 14 | 1,8 | 22 | 24 | 29 | 36 | 43

Start (220 VAC) 0,13 | 0,16 | 0,22 | 0,26 | 0,41 | 0,50 | 0,74 | 0,89 | 1,1 | 15 | 1,8 | 21 | 30 | 36 | 45 | 53 | 59 | 71 8 8
Start (230 VAC) 0,14 | 0,17 | 0,24 | 0,29 | 0,45 | 0,54 | 0,81 | 097 | 12 | 16 | 19 | 23 | 32 | 39 | 49 | 58 | 65 | 78 8 8

1200
(220 VAG, 50 Hz) 0,45 | 0,54 | 0,75 | 0,90 | 15 18 2,6 31 3,7 45 54 6,5 9,0 10 10 10 10 10 10 10
1200 042 | 050 | 0,70 | 0,84 | 1,4 1,7 2,4 29 3,4 42 50 6,0 8,4 10 10 10 10 10 10 10
(220 VAC, 60 Hz) ’ : ! ’ ’ ! ! ’ ’ ’ : ’ ’
1200 0,48 | 0,58 | 0,80 | 0,96 | 1,6 2,0 2,7 33 39 48 58 6,9 9,6 10 10 10 10 10 10 10
51K40RGN-CW2E ESO2 (230 VAC, 50 Hz)
/5GNCIRH 1200
(230 VAG, 60 Hz) 039 | 0,47 | 065 | 0,78 | 1,3 1,6 2,2 2,7 3,2 39 47 56 78 9,4 10 10 10 10 10 10
90 (220 VAC) 0,11 | 0,14 | 0,19 | 0,23 | 0,38 | 0,46 | 0,64 | 0,77 | 0,92 | 1,1 1,4 1,6 2,3 2,7 34 | 41 45 54 | 68 8,1
90 (230 VAC) 0,11 | 0,13 | 0,18 | 0,21 | 0,36 | 0,43 | 0,60 | 0,71 | 0,86 | 1,1 1,3 1,5 2,1 2,5 32 38 42 5,0 6,3 7,6
Start (220 VAC) 029 | 0,34 | 0,48 | 0,57 | 0,86 | 1,0 1,4 1,7 2,1 2,6 3,1 3,7 51 6,2 7,7 9,2 10 10 10 10
Start (230 VAC) 0,30 | 0,36 | 0,50 | 0,60 | 0,90 | 1,1 1,5 1,8 2,2 2,7 3,2 39 54 6,5 8,1 9,7 10 10 10 10
1200
(220 VAG, 50 Ha) 069 | 083 | 1,2 1,4 2,3 2,8 39 | 47 56 78 8,3 99 | 138 | 166 | 20 20 20 20 20 20
1200 0,74 | 0,88 | 1,2 1,5 2,5 3,0 4,2 50 6,0 8,3 88 | 106 | 147 | 176 | 20 20 20 20 20 20
51K60RGU-CWE ES02 90 (220 VAC, 50 Hz) 0,30 | 0,36 | 0,50 | 0,60 | 1,0 1,2 1,7 2,0 2,4 3,4 36 | 43 6,0 7,2 9,0 | 10,8 | 12,0 | 120 | 150 | 18,0
/5GULCRH 90 (220 VAC, 60 Hz) 032 1039 | 0,54 | 065 | 11 13 1,8 2,2 2,6 3,7 39 | 46 6,5 7,7 97 | 11,6 | 129 | 129 | 16,1 | 194
90 (230 VAC, 50 Hz) 0,26 | 0,31 | 0,43 | 0,51 | 0,87 | 1,0 1,4 1,7 2,1 29 31 37 51 6,1 7,7 92 | 10,2 | 10,2 | 12,8 | 153
90 (230 VAC,60Hz) | 0,27 | 0,32 | 0,45 | 0,54 | 0,92 | 11 15 | 1,8 | 22 | 31 32 | 39 | 54 | 65 | 81 9,7 | 10,8 | 10,8 | 13,5 | 16,2

Start 048 | 058 | 080 |09 | 14 | 1,7 | 24 | 29 | 35 | 48 | 52 | 62 | 86 | 104 | 130 | 156 | 173 | 173 | 20 20

{lInduktionsmotoren  Vollwellentyp

®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Modell Getriebeuntersetzung
Motor/ mznud - Motordrehzahl 3 (36| 5 |6 (75| 9 [125/15 |18 |25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100|120 | 150 | 180
Getriebe renvencence min”!
Drehzahlregler
1200 (50 Hz) 031|037 |051|062|077]09 ]| 15 | 1,8 | 22 | 31 37 | 44 | 62 | 74 8 8 8 8 8 8
1200
0241029 | 040|048 | 060|072 | 12 | 14 | 1,7 | 24 | 29 | 35 | 48 | 58 | 7,2 8 8 8 8 8
(220 VAC, 60 Hz)
4IK25RGN-CW2E 1200
ES02 023 | 027 | 038|045 | 056 | 068 | 1,1 14 |16 | 23 | 27 | 32 | 45 | 54 | 68 8 8 8 8 8
/4GNLIRA so (230 VAC, 60 Hz)
90 0,060 | 0,072| 0,10 | 0,72 | 0,15 | 0,18 | 0,30 | 0,36 | 0,43 | 0,60 | 0,72 | 0,86 | 12 | 1,4 | 18 | 22 | 24 | 29 | 36 | 43

Start (220 VAC) 0,17 | 0,20 | 0,28 | 0,33 | 0,41 | 0,50 | 0,74 | 0,89 | 1,1 | 156 | 18 | 21 | 30 | 36 | 45 | 53 | 59 | 71 8 8
Start (230 VAC) 0,18 | 0,22 | 0,30 | 0,36 | 0,45 | 0,54 | 0,81 | 097 | 12 | 16 | 19 | 23 | 32 | 39 | 49 | 58 | 65 | 78 8 8

1200
(220 VAG, 50 Ha) 06107310 | 1,2 [ 15| 1,8 |26 |31 |37 |45 |54 |65 |90 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
1200 057 069|095 | 11 [ 14 | 1,7 | 24 | 29 |34 | 42 | 50|60 |84 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
(220 VAC, 60 Hz) ' ’ ’ ' , , S : : : \ X '
1200 065|078 | 1,1 | 1,3 16| 20|27 |33 |39 |48 |58 |69 |96 | 10 | 10|10 | 10 |10 | 10 | 10
5IK40RGN-CW2E ES02 (230 VAC, 50 Hz)
/5GNLCIRA 1200
(230 VAC, 60 Ha) 053|064 |08 | 11 |13 | 16 |22 |27 | 32|39 |47 |56 |78 |94 | 10 |10 | 10 [ 10 | 10 | 10
90 (220 VAC) 015|018 | 0,26 | 031 | 0,38 | 0,46 | 064 | 077 | 092 | 11 | 1,4 | 16 | 23 | 27 | 34 | 41 | 45 | 54 | 68 | 8,1
90 (230 VAC) 0,14 | 0,17 | 0,24 | 0,29 | 0,36 | 0,43 | 0,60 | 0,71 | 086 | 1,1 | 1,3 | 15 | 21 | 25 | 32 | 38 | 42 | 50 | 63 | 76
Start (220 VAC) 034 | 041|057 |068 |08 | 1,0 |14 |17 |21 | 26|31 |37 |51 |62]|77|92]| 10 |10 ] 10|10
Start (230 VAC) 0,36 | 043 | 0,60 | 0,72 | 090 | 1,1 | 15 | 1,8 | 22 | 27 [ 32 | 39 | 54 | 65| 81 | 97 | 10 | 10 | 10 | 10
1200
(220 VAC, 50 Hy) 094 | 11 | 16 | 1,9 | 23 | 28 | 39 | 47 | 56 | 78 | 83 | 99 | 138|166 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
1200 10 | 12| 17|20 | 25|30 42|50 |60|83|88|106|147|176| 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
5IK60RGU-CWE ES02 90 (220 VAC,50 Hz) | 0,41 | 0,49 | 068 | 082 | 1,0 | 1,2 | 1,7 | 20 | 24 | 34 | 36 | 43 | 60 | 7,2 | 90 | 108 | 120 | 120 | 150 | 18,0
/5GULIRH 90 (220 VAC, 60 Hz) | 0,44 | 0,53 | 0,73 [ 088 | 1,1 | 1,3 | 1,8 | 22 | 26 | 37 | 39 | 46 | 65 | 7.7 | 97 | 116 | 129 | 129 | 16,1 | 194
90 (230 VAC,50 Hz) | 0,35 | 0,42 | 0,58 | 0,69 | 0,87 | 1,0 | 14 | 1,7 | 21 | 29 | 31| 37 | 51 | 61 | 7.7 | 92 | 102|102 | 128 | 153
90 (230VAC,60Hz) | 0,37 | 0,44 | 061 [ 0,73 | 092 | 1,1 | 15 | 1,8 | 22 | 31 [ 32 | 39 | 54 | 65 | 81 | 97 | 108 | 108 | 135 | 162

Start 058 | 069|096 | 12 | 14 | 1,7 | 24 | 29 | 35 | 48 | 52 | 62 | 86 | 104 | 130 | 156 | 173 | 173 | 20 20
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<{Induktionswendemotoren  Hohlwellentyp

®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Modell Getriebeuntersetzung
Motor/ verweznuden " Motordrehzahl 3 |36 5 6 (75| 9 (125 15| 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
i in1
Celiebe Drehzahiregler min
1200 025|030 | 041|049 077|092 | 15 | 18 | 22 | 31 | 37 | 44 | 62 | 74 | 8 8 8 8 8 8
90 (50 Hz) 0,14 | 017 | 0,23 | 0,28 | 043 | 052 | 0,86 | 10 | 12 | 1,7 | 21 | 25 | 35 | 41 | 52 | 62 | 69 | 8 8 8
4RK25RGN-CW2E 90 (60 Hz) 0,13 | 0,16 | 0,22 | 0,26 | 0,41 | 0,50 | 0,83 | 099 | 12 | 1,7 | 20 | 24 | 33 | 40 | 50 | 59 | 66 | 79 8 8
ESO2
/AGNLIRH Start 0,17 | 020 | 0,28 | 0,34 | 053 | 063 | 095 | 1,1 | 14 | 1,9 | 23 | 27 | 38 | 45 | 57 | 68 | 76 | 8 8 8
Start
019 | 022 | 031 | 037 (058|070 | 10 | 13 | 15 | 21 [ 25 | 30 | 42 | 50 | 63 | 75 | 8 8 8 8
(230 VAC, 50 Hz)
1200 0,48 | 058 | 0,80 | 0,96 | 16 | 20 | 27 | 33 | 39 | 48 | 58 | 69 | 96 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
5RK40RGN-CW2E 90 (220 VAC,50Hz) | 0,27 | 0,32 | 0,45 | 054 | 092 | 11 | 15 | 18 | 22 | 27 | 32 | 39 | 54 | 65 | 81 | 97 | 10 10 10 10
) ESO2 20 0,26 | 031 | 043 | 051 [ 087 | 10 | 14 | 1,7 | 21 | 26 | 31 | 37 | 51 | 61 | 77 | 92 | 10 | 10 | 10 | 10
/5GNLCIRH
Start (50 Hz) 041|049 | 068 | 081 | 12 | 15 | 20 | 24 | 29 | 36 | 44 | 52 | 73 | 87 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
Start (60 Hz) 039|047 | 065|078 | 12 | 14 | 20 | 23 | 28 | 35 | 42 | 51 | 70 | 84 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
1200 07408 | 12 | 15 | 25 | 30 | 42 | 50 | 60 | 83 | 88 | 106 | 147 | 176 | 20 20 20 20 20 20
90 042|050 | 070 | 084 | 14 | 17 | 24 | 29 | 34 | 48 | 50 | 60 | 84 | 101|126 | 151|168 | 168 | 20 | 20
Start
- 063|076 | 1,1 | 1,3 | 19 | 23 [ 32 | 38 | 45 | 63 | 68 | 82 [ 11,3 (136|170 20 | 20 | 20 | 20 | 20
5RK60RGU-CWE ES02 (220 VAC, 50 H2)
/5GUCIRH
Start
12 | 14 | 21 | 2 41 7 124 | 149 | 1 2 2 2 2 2
(230vac,50Hy | 09| 083 | T , : 5 85| 4150 |69 | 75|89 |12 91186 20 | 20 | 20 | 20 | 20
Start (60 Hz) 057 | 068|095 | 11 | 1,7 | 21 | 29 | 34 | 41 | 57 | 62 | 74 [ 103|123 | 154 | 185| 20 | 20 | 20 | 20
<{lInduktionswendemotoren  Vollwellentyp
®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Modell Getriebeuntersetzung
Motor/ verweznuden " Motordrehzahl 3 |36 5 6 (75| 9 (125 15| 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
) i
Celeby Drehzahlregler min
1200 031|037 | 051 |062|077|092| 15 | 18 | 22 | 31 |37 | 44 | 62 | 74 | 8 8 8 8 8 8
90 (50 Hz) 0,17 | 021 | 029 | 0,35 | 043 | 052 | 0,86 | 10 | 12 | 1,7 | 21 | 25 | 35 | 41 | 52 | 62 | 69 | 8 8 8
4RK25RGN-CW2E 90 (60 Hz) 0,17 | 020 | 0,28 | 0,33 | 041 | 0,50 | 0,83 | 0,99 | 1,2 | 1,7 | 20 | 24 | 33 | 40 | 50 | 59 | 66 | 79 | 8 8
ES02
/4GNLCRA Start 021|025 |035|042|053|063[095| 1,1 | 14 |19 |23 |27 |38 |45 |57 |68 | 76 | 8 8 8
Start
023|028 | 039|047 (058|070 | 10 | 13 | 15 | 21 [ 25 | 30 | 42 | 50 | 63 | 75 | 8 8 8 8
(230 VAC, 50 Hz)
1200 065|078 | 1,1 | 1,3 | 16 | 20 | 27 | 33 | 39 | 48 | 58 | 69 | 96 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
SRKAORGN-CW2E 90 (220 VAC,50 Hz) | 0,37 | 0,44 | 061 | 073 | 092 | 11 | 1,5 | 1,8 | 22 | 27 | 32 | 39 | 54 | 65 | 81 | 97 | 10 | 10 | 10 | 10
) ESO2 90 035|042 | 058|069 (087 | 10 | 14 | 17| 21 |26 |31 |37 |51 |61 |77 |92]| 10 | 10 [ 10 | 10
/5GNCIRA 0
Start (50 Hz) 049 | 058 | 081|097 | 12 | 15 | 20 | 24 | 29 | 36 | 44 | 52 | 73 | 87 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
Start (60 Hz) 047 | 056 | 0,78 | 094 | 12 | 14 | 20 | 23 | 28 | 35 | 42 | 51 | 70 | 84 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
1200 1,0 | 1,2 [ 1,7 [ 20 | 25| 30| 42 | 50 | 60 | 83 | 88 [ 106|147 |176| 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
90 057 | 069|095 | 11 | 14 | 17 | 24 | 29 | 34 | 48 | 50 | 60 | 84 | 101|126 | 151|168 | 168 | 20 | 20
Start
- 076 | 091 | 13 | 1,5 | 19 | 23 | 32 | 38 | 45 | 63 | 68 | 82 [ 11,3136 |170| 20 | 20 | 20 | 20 | 20
5RK60RGU-CWE £S02 (220 VAG, 50 H2)
/5GULCIRA
Start
1417 | 21 | 2 41 7 124 | 149 | 1 2 2 2 2 2
(230 VAC, 50 H2) 083|099 | 1, , ) 5|35 | 41|50 |69 (7589 , 9186 | 20 0 0 0 0
Start (60 Hz) 068|082 | 11 | 14 | 17 | 21 |29 |34 | 41 |57 |62 | 74 [103|123|154|185| 20 | 20 | 20 | 20
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®Umrichter FE100 + World K-Serie Induktionsmotoren
<{Hohlwellentyp
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®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Modell Getriebeuntersetzung
Motor/ Zu verwendende Solifrequenz  Hz 3 (36| 5|6 75| 9 [125|15 |18 |25 | 30|36 |50 | 60 | 75 | 90 | 100120 | 150|180
Getriebe Umrichter (Solldrehzahl  min™")

6,6 Nem | - | - | - | - | - |075| 11 [13[16|25|30 |37 |44|53|66| 8 | 8| 8| 8|8

(200) Stat | — | - | - | — | - |075/099| 12 |15 |23 |27 |33|39|48|60|72| 8 | 8 | 8 | 8

41K25GN-SW2[] FE100C 10~50 Nem | — | — | - | - | - |095|14[17[23|32|39|47|56[67| 8 | 8 | 8| 8| 8|8
/4GNLCIRH (300~1500) Stat | - | - | - | - | - |095| 13|15 |20 |29|35|42|50|60|76| 8 |8 |8 | 8|8
80 Nem | — | - | - | - | - |023|065(082[1,0 15|20 24|29 |35]|44|53|59]|71| 8| 8

(2400) Stat | — | - | - | — | - |023/058|074(092| 13|18 |21 | 26|31 |39|47|53|64| 8 | 8

6,6~50 Nem | - | - | - | - |13 |16 |25[30(36|51|62|74[89]| 10 | 10| 10| 10| 10| 10| 10

51K40GN-SW2[] (200~1500) Stat | — | - | = | — |11 |14 |22|27 |32 |46 |56 |67|80|96| 10| 10 | 10 | 10 | 10 | 10

FE100C

/5GNCIRH 80 Nem | — | — | — | — |059|076| 1,1 (1,4 |17 |27 |32 (39|47 |56]|71/|85]|95]| 10| 10| 10
(2400) Start - | -1 -1]-1]052|067|10 |12 |15 |24 |29 35|42 |51 |64]|77|85| 10 | 10| 10

6,6 Nenm | — | — |085| 11|14 |17 |26 (3138 |53|54/|65]971]|11,0]138|166/(184|184| 20 | 20

(200) Stat | — | — |085| 1,1 | 12| 15|23 |27 |33 |47 |49 |59 82|99 |124[149[166|166| 20 | 20

51K60GE-SW2[] 10~50 Nem | — | — |12 |15|21 |26 |37 455577 |79|96[133[160] 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
/5GECIRH FE100¢ (300~1500) Stat | — | - |12 |15]19 |23 |33 |40 |48 |68 |71 |86 |120|144|181| 20 | 20 | 20 | 20 | 20
80 Nenn | — | — |053/072|1,0 | 13|21 |25 |31 |44 |45 |54|76]92]|115|139(154|154|193| 20

(2400) Start - | - |053]072(089| 1,1 |18 |22 |27 |39 |41|49]|69 |83 [104[125|139|139[17,4| 20

6,6 Nenm | — | - | 13|16 |22 |27 |38 |46 [55|77|79|96[133[160] 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20

(200) Stat | — | — |13 |16 |19 |24 |33|40 |49 |68 |72 |86 |120[144|181| 20 | 20 | 20 | 20 | 20

51K90GE-SW2[] 10~60 Nenn | — | — |14 |18 |24|29 42|51 |61 86|88 |106|148|178| 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
/5GECJRH FE100C (300~1800) Stat | — | — | 14| 18|21 |26|37 |45 |54 |76|79|96|134|161| 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
80 Nennm | — | — |085| 11|15 |20|29 (36|43 |61|63|76]106]|128|160[193| 20 | 20 | 20 | 20

(2400) Start - | - |08 |11 |13 |18 |26 |32|38|54|57 68|96 |115[144[174|193|193| 20 | 20

Hinweis:
® Getriebeuntersetzungen, die nicht in der Liste der zuldssigen Drehmomente aufgefiihrt werden, sind nicht verfigbar.

<{Vollwellentyp

®Alle Ausgangswellen drehen entgegen der Drehrichtung der Motorwelle. Einheit = Nm
Modell Getriebeuntersetzung
Motor/ Zu verwendende Sollfrequenz  Hz 3 (365 |6 |75 9 [125(/15 (18 (25|30 | 36|50 |60 | 75 | 90 | 100120150180
Getriebe Umrichter (Solldrehzahl  min™")

6,6 Nenn - | - |045|054(073|088| 12 |15 |18 |26 |32|38|45|54|68| 8 | 8 | 8 | 8 | 8

(200) Start - | - |045|054(073/088| 11 |13 |16 |24 |28 |34 |41 |49|61 73| 8 | 8 | 8 | 8

4IK25GN-SW2[] 10~50 Nenn - | - |043|074]093 |11 |15 |19 |24 |33 |40|48|57|68| 8 | 8 | 8 | 8 | 8 | 8
/4GNLRA FE100C (300~1500) Start - | - |043|074]093| 1,1 |14 |17 |22|30|36|43|51|62|77| 8 | 8| 8| 8| 8
80 Nenn - | - 1020|024|034|041|081[098| 12|16 |21|25|30|36|45|54|60|72| 8 | 8

(2400) Start - | - 1020|024|034|041|073(088| 1,1 |15 |19 |23 |27 |32|41 |49 |54|65| 8 | 8

6,6~50 Nenn - | - 1098|122 |15 |18 |26 |32 |38|53|63|76/[90| 10|10 | 10| 10| 10 | 10 | 10

51K40GN-SW2[] (200~1500) Start - | - |08 |10 |13 |15|23 |28 |33|47|57|68[81|97| 10 |10 | 10| 10 | 10 | 10

FE100C

/5GNCIRA 80 Nenn - | - 1032|038(078|094|13 |16 |19 |28 |34|40 |48 |58|72|86|96]| 10 | 10 | 10
(2400 Start - | - 1028|034|069|083| 11 |14 |17 |25|30|36/|43|52|65/|78|86]| 10 | 10 | 10

6,6 Nenn - | = 10|12 |15 |18|27 |33 |39 |54|56]|67]|93|11,2|140|167|186|186| 20 | 20

(200) Start - | - |089| 11|13 |16 |24 |29 |34 |48 |50]|60]84|100|126/|151|167|167| 20 | 20

5IK60GE-SW2[] FE100C 10~50 Nenn - | - |15|18 |24 |28|39 |47 |57 |79 |81|97[135/162| 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
/5GECIRA (300~1500) Start - | = | 13|15 |21 |25|35|42|50|69|73|87|122|146(182| 20 | 20 | 20 | 20 | 20
80 Nenn - | - |08 10|13 |15|23 |27 |33 |46 |47 |56 |78|94|11,7]140|156/|156|195| 20

(2400 Start - | - |075]|089| 1,1 | 1,3 |20 |24 |29 |40 | 42|51 | 70| 84 |105|126|140|14,0|176| 20

6,6 Nenn [0,88| 1,1 |15 |18 |24 |28 |39 |47 |57 |79|81 |97 [135[162| 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20

(200) Start | 0,77093| 1,3 | 1,5 |21 |25 |35 |42 |50 |69 |73|87|122[146|182| 20 | 20 | 20 | 20 | 20

51K90GE-SW2[] FE100C 10~60 Nenn [098| 1,2 |16 |21 |26 |32 |44 |53|63]|88]|90/|108|150(180| 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
/5GECIRA (300~1800) Start |086| 1,0 | 1,4 | 19|23 |28 |39 |46 |56 |77 (81|97 135|162 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
80 Nenn | 0,70 |0,84| 1,2 | 1,4 | 1,8 |23 |32 |38 |45 |63 |65 |78 |108|130[162|194| 20 | 20 | 20 | 20

(2400) Start | 0,62|074| 10 | 1,2 | 1,5 |20 | 28 |33 |40 |56 |58 | 70|97 |[11,7|146|175]194|194| 20 | 20

Hinweis:
® Getriebeuntersetzungen, die nicht in der Liste der zuldssigen Drehmomente aufgefiihrt werden, sind nicht verfiigbar.

A-142  ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG Eigenschaften A-128 / Produktpalette A-129





